Formelblad som delas ut pa tentan i 5B1712, vt2007

Observera att det ej ar tillatet att anvinda rdknare pa tentan!
R(A)-=N(AT), R(AT): =N(A), N(A)F=R(AT), N(AT)F =R(A).
Simplexmetoden for LP-problem pa standa_rdform: _
Aﬁ = [aﬁl .. -agm], A(g = [a51 .. -a(;(], Aﬁb = b, zZ = Cgb, Agy = Cg, I‘;Sr = C;Sr — yTA5.
Fardiga om rs > 0. Annars, valj ett ¢ med rs, < 0. k=0,, Agay =ay, zp =1,

_ b; b
z=Z+rpt, xg=Db—ayt, t"*=min {_—7’ | @, > O} = -2 . Léat &, och (3, byta plats.
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Duala problemet till allmant LP-problem:

minimera, clTxl + ch2 maximera blTyl + bgyg
da  Aq1x; + Ajexe > by, da Alyy1 + Alys <ci,
As1x) + Agoxa = by, Al,y1 + Al,ys = co,
x; >0, xo fri. y1 >0, yo fri.

QP med likhetsbivillkor: minimera %XTHX +c'x da Ax =b.
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MN-16sning till MK-problem: ATA%X = ATb, p= A%, AATa=p, x=ATa.

Newton: V2f(x®))d = —Vf(x")T ger d® om V2f(x®) ar pd. x*F+1) = x*) 1. a*),
Ickelinjir MK: minimera f(z) = 2 > (hi(x))? = 3|h(x)|?, dir x € R", h(x) € IR™.
Gauss-Newton: Vh(x*)TVh(x*))d = —Vh(x®)Th(x*)) ger d®). xk+1) = x*) 4 ¢, d*),

QP med olikhetsbivillkor: minimera %XTHX +c™x da Ax > b.
Optimalitetsvillkor: H& +c= ATy, Ax>b, §>0, §"(AXx—b) = 0.
Steg 1: Givet % och (a,7) med A,X = b, och A,X > b, finns @i s& att Hx +c = Ala ?
Om JA, ga till Steg 2. Om NEJ, ga till Steg 3.
Steg 2: Om 1 > 0, STOPP. Annars, valj ett ¢ med @, < 0 och flytta 6ver a4 till y-vektorn.
Steg 3: Bestdm d ur problemet: minimera d"Hd + (HX+¢)'d di A,d = 0.
Om A, (% +d) > b, dndra % till  +d och ga till Steg 1.
Annars, lat s= A X —b,, g=A.d, f = min{ % i< o} _ %
4 9i —9p
Andra % till X+ ¢-d och flytta dver Yp till a-vektorn. Ga till Steg 1.

X=%X+2ZVv, (Z'THZ)Y = -Z"(Hx +¢),

Ickelinjar optimering under olikhetsbivillkor: minimera f(x) da g;(x) <0, i =1,...,m.
KKT-villkoren: Vf(&)+ >, %:Vgi(X) =0T, ¢(%) <0, 9 >0, 9g(%) =0.
Lagrangerelaxering: minimera f(x) da g(x) <0 och x € X.

Lx,y) = f(x) +y'g(x), ¢(y) = )Iclél)l(l L(x,y). (%X,¥) € X xIR™ uppfyller GOV om
L% ¥)=¢(y), gX% <0, >0, y'g& =0.



